DERS TANITIM ve UYGULAMA BILGILERI

Dersin Adi Kodu Yanyil T+U+L Tara (Z/S) Yerel Kredi AKTS
(saat/hafta)

Sistem Dinamigi | MTE 394 Bahar 04+02+00 Zorunlu 5 8

ve Denetimi

Projesi

Akademik Birim: Mekatronik MUhendisligi Bolima

Ogrenim Tari: Orgln Egitim

On Kosullar Yok

Ogrenim Dili: ingilizce

Dersin Duzeyi: Lisans

Dersin Koordinatoru: --

Dersin Amaci: Bu ders 6grenciye kontrol sistemleri tanitmayi, zaman alaninda ve frekans alaninda sistem
analizini, bir sistemin gecici hal cevabi ve sirekli hal cevabini incelemeyi ve de kontrol
sistemi tasarlanmasi 6gretmeyi amaclamaktadir.

Dersin icerigi: Acik-devre sistemler, kapali devre sistemler, dogrusal sistemlerin dengesi, zaman alaninda
dogrusal sistem analizi, gecici hal yaniti, kontrol sistem tasarimi, kdk egrisi kullanarak sistem
inceleme, frekans alaninda sistem cevabini inceleme.

Dersin Ogrenme Ciktilari (OC): e 1- Fiziksel bir sistemi modelleme

¢ 2- Kontrolcl kullanarak, modelledigi sisteme kontrol diizenegi eklemek
e 3- Sistemin gecici cevabini inceleyebilmek

e 4- Sistemin kalici cevabini inceleyebilmek

5- K6k Egrisi Kullanarak kontrolclyU tekrar tasarlamak

6- Frekans alaninda analiz ile kontrolclyu tekrar tasarlamak

Dersin Ogrenme Yéntem ve Yuz ylze
Teknikleri

HAFTALIK PROGRAM

Hafta Konular On Hazirhik
1 Giris, acik-devre sistemler, kapali devre

sistemler
2 Laplace Donlsum, ters Laplace

Donlsuma Matlab ve Simulink

3 Durtl fonksiyon cevabi ve dogrusal
sistemlerin transfer fonksiyonlari

4 Blok Diyagramlar, Durum isaret Akis
Diyagramlari ve Durum Diyagramlari

5 Fiziksel Sistemlerin Modellenmesi, elektrik | Matlab ve Simulink
aglari modellenmesi, mekanik sistem
modelleme, sensoérler ve DA motorlar

6 Dogrusal Kontrol sistemlerinin Dengesi ve | Matlab ve Simulink
Kararlilik
7 Kontrol sistemlerinin zaman alaninda Matlab ve Simulink

analizi, devamli veri sistemlerinde zaman
cevabl, oturmus sistem hatasi

8 Gegici hal yaniti, sonimlenme katsayisi ve | Matlab ve Simulink
faktort, asim, yerlesme zamani, gecikme
zamani ve yikselme zamani

9 Pozisyon Kontrol sistemlerinin zaman Matlab ve Simulink
alaninda analizi

10 Kontrol Sistemlerinin Tasarimi, P
Kontrolct, PD Kontrolct ve PID Kontrolci




11

Kok Egrileri I. Kok egrisi, kol sayisi, simetri
ve asimptotlar

Matlab ve Simulink

12

Kok Egrileri Il Kok Egrisinde kesisme
noktalari, giris ve cikis acilari, Sanal
eksende kesisme noktalari ve kdk egrisi
duyarhhgi

Matlab ve Simulink

13

Frekans alaninda analiz, kapali sistemlerin
frekans cevabi ve Nyquist kriteri

Matlab ve Simulink

14

Matlab ve Simulink ile durum calismalari

Matlab ve Simulink

Kadir Has Universitesi'nde bir donem 14 haftadir, 15. ve 16. hafta sinav haftalaridir.

ZORUNLU ve ONERILEN OKUMALAR

Automatic Control Systems, Benjamin Kuo ve Farid Golnaraghi, Wiley

DIGER KAYNAKLAR

Otomatik Kontrol Sistemleri, Benjami C Kuo, Translation Atilla Bir, Literatur Yayincilik

DEGERLENDIRME SISTEMI

Yanyil ici Calismalan Sayi Katki Payi (%)
Proje 4 20

Ara Sinavlar/SozIu Sinavlar/Kisa Sinavlar 1 40

Final Sinavi 1 40

Total: 6 100

IS YUKU HESAPLAMASI

Etkinlikler Sayisi Siresi (saat) Toplam is Yiikii (saat)
Ders Saati 14 3 42

Proje 4 27 108

Ara Sinavlar/S6zlu 1 20 20

Sinavlar/Kisa Sinavlar

Final Sinavi 1 30 30

Toplam is Yiki (saat): 200

1 AKTS = 25 saatlik is yuku




PROGRAM YETERLILIKLERIi (PY) ve OGRENME CIKTILARI (OC) iLiSKisi

# PY1 PY2 PY3 PY4 PY5

PY6

PY7

PY8

PY9

PY10

PY11

PY12

OC1

0C2

0C3

0C4

0C5

0OCo6

Katki Duzeyi: 1 Dustk, 2 Orta, 3 Ylksek
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