DERS TANITIM ve UYGULAMA BILGILERI

Dersin Adi Kodu Yanyil T+U+L Tara (Z/S) Yerel Kredi AKTS
(saat/hafta)
Servo Sistemler | MTE 454 Glz 03+00+00 Secmeli 3 5

Akademik Birim:

Mekatronik MUhendisligi Bolimu

Ogrenim Turi:

Orgiin Egitim

On Kosullar Klasik Kontrol'un temel kavramlari
Ogrenim Dili: ingilizce
Dersin DUzeyi: Lisans

Dersin Koordinatéru:

Dersin Amaci:

Bu ders, 6telemeli ve dénel hareket, aktarim elemanlari, yuk ve motor karakteristikleri ile
ilgili temel kavramlari ve matematik altyapisini vermeyi amacglamaktadir. AA, DA ve servo
motorlarin matematiksel modelleri kontrol mihendisligi bakis acisi ile incelenecek, ve
Ozellikle, zaman ve siklik bélgesi modellerinin elde edilmesi, kararlilik analizi, konum ve hiz
denetimi Uzerinde durulacaktir.

Dersin icerigi:

Servo motorlarin, 6zellikleri ve siniflandiriimasi; aktarim sistemleri; tork-hiz karakteristikleri
ve isletim noktalari, DA motorlari, armatur denetimi ve alan denetimi; senkron motorlar;
konum, hiz ve tork denetimi; surlculer ve donanim; servo motor uygulamalari.

Dersin Ogrenme Ciktilari (OC):

Dersin Ogrenme Yéntem ve

Teknikleri

HAFTALIK PROGRAM

Hafta

Konular On Hazirhik
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Kadir Has Universitesi'nde bir donem 14 haftadir, 15. ve 16. hafta sinav haftalaridir.




ZORUNLU ve ONERILEN OKUMALAR

DIGER KAYNAKLAR

DEGERLENDIRME SIiSTEMI

Yariyil ici Calismalan

Sayi

Katki Payi (%)

Total:

0

IS YOKU HESAPLAMASI

Etkinlikler

Sayisi

Suresi (saat)

Toplam is Yikii (saat)

Toplam is Yiki (saat):

0

1 AKTS = 25 saatlik is yuku

PROGRAM YETERLILIKLERI (PY) ve OGRENME CIKTILARI (OC) iLiSKisi

#

PY1

PY2

PY3 PY4

PY5

PY6 PY7

PY8 PY9 PY10 PY11l

Katki Duzeyi: 1 Dustk, 2 Orta, 3 Yuksek
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