DERS TANITIM ve UYGULAMA BILGILERI

Dersin Adi Kodu Yanyil T+U+L Tara (Z/S) Yerel Kredi AKTS
(saat/hafta)
Gug Elektronigi MTE 455 Glz 03+00+00 Secmeli 3 5

Akademik Birim:

MUhendislik ve Doga Bilimleri

Ogrenim Turi: Orgiin Egitim
On Kosullar Yok

Ogrenim Dili: ingilizce
Dersin DUzeyi: Lisans

Dersin Koordinatéru:

Dersin Amaci:

Temel glc donustartculerin calisma ilkelerini, elektromekanik enerji déntisimudntn ve
mekatronik uygulamalarinda kullanilan motorlarin ¢alisma ilkelerini, bu motorlarin hiz ve
moment denetim ilkeleri ile bu amagla kullanilan gl¢ elektronigi stirlict devrelerinin galisma
ilkelerini 6grenmek.

Dersin icerigi:

Elektromekanik enerji dontsimunun ilkeleri; Elektromanyetik devre kavrami; Gug ve
moment kavramlari; Transformatoérler; DA Motorlar; AA Motorlar; Gic elektroniginin temelleri
ve glic yariiletkenleri; AA-DA donUstUrtculer (dogrultucular); DA-DA donustlriciler; DA-AA
doénusturlculer (eviriciler); DA ve AA motorlar icin surtculer; DA motorlari icin geribeslemeli
denetleyici tasarimi.

Dersin Ogrenme Ciktilari (OC):

e 1- Elektromekanik sistemlerini gerilim, akim, gliig, hiz ve moment gibi parametrelerini
kalcr durum kosullarinda hesaplayabilme becerisi.

e 2- Dogrultucularin, DA-DA doénusttriculerin ve eviricilerin direng ve R-L yUkleriyle
temel uygulamalarinda analiz yapabilme becerisi.

e 3- Elektrikli straculerin temel calismalarini analiz edebilme becerisi.

e 4- DA motorlari icin basit denetleyici tasarlayabilme becerisi.

¢ 5- Glg elektronigi devrelerinin benzetimini yapabilme becerisi.

Dersin Ogrenme Yéntem ve
Teknikleri

Ders, Bilgisayarda benzetim ve Projeler

HAFTALIK PROGRAM

Hafta

Konular On Hazirhik

1

Elektromekanik enerji dontsumuinun
ilkeleri: Amper ve Faraday yasalari.
Gecirgenlik, reliktans ve aki kavramlari.
Elektromanyetik devre kavrami.

Gug ve moment kavramlari. Anlik, aktif,
reaktif ve goérinur guc¢ kavramlari.
Elektromanyetik moment.

Transformatorler: Calisma ilkeleri. Kalici
durum esdeger devre.

Motorlar: Strekli miknatisli DA motorlari.
Asenkron motorlar. Strekli miknatish
senkron motorlar.

GUg¢ elektroniginin ilkeleri ve glic
yariiletkenleri: Anahtarlama ve ortalama
alma kavramlari. ideal ve gercek
anahtarlar ve karakteristiklei.

AA-DA donustiriciller (dogrultucular): Tek
fazli denetimsiz ve denetimli
dogrultucular.

DA-DA doénuUstaruacdaler: Yalitimsiz
donuUsturiculer (Dustren, Ylkselten ve
Dusuren-Yukselten donustlruculer)




DA-DA doénusturtcualer: Yalitimh
donusturiculer (Capraz, Yari kopri ve tam
kopri donustraculer)

9 DA-AA donusturaculer (Eviriciler): Yari
koépra ve tam kopru eviriciler

10 DA motorlari icin elektrikli sGrtculer

11 AA motorlar igin elektrikli straculer

12 DA motorlari icin geribeslemeli denetleyici
tasarimi

13 Proje (DA motor slrtclisinin benzetimi)

14 Proje (DA motor slrtclisinin benzetimi)

Kadir Has Universitesi'nde bir ddnem 14 haftadir, 15. ve 16. hafta sinav haftalaridir.

ZORUNLU ve ONERILEN OKUMALAR

Mohan, N., Power Electronics: A First Course, Wiley 2011.
Mohan, N., Electric Machines and Drives, Wiley, 2012.

DIGER KAYNAKLAR

Rashid, M., Power Electronics: circuits, devices, and applications, Prentice-Hall
Mohan, N, Undeland, T. and Robbins, W.P., Power Electronics: Converters, Applications, and Design, Wiley, 2002.

DEGERLENDIRME SISTEMI

Yariyil ici Calismalan Sayi Katki Payi (%)
Proje 1 10

Ara Sinavlar/S6zlu Sinavlar/Kisa Sinavlar 5 50

Final Sinavi 1 40

Total: 7 100

iS YOKU HESAPLAMASI

Etkinlikler Sayisi Siresi (saat) Toplam is Yiiki (saat)
Ders Saati 14 3 42

Proje 1 15 15

Dersle ilgili Sinif Disi Etkinlikler | 14 2 28

Ara Sinavlar/S6zlu 5 10 50

Sinavlar/Kisa Sinavlar

Final Sinavi 1 15 15

Toplam is Yuki (saat): 150




1 AKTS = 25 saatlik is yuku

PROGRAM YETERLILIKLERI (PY) ve OGRENME CIKTILARI (OC) iLiSKiSi
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Katki Duzeyi: 1 DUsuk, 2 Orta, 3 Yiksek
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