DERS TANITIM ve UYGULAMA BILGILERI

Dersin Adi Kodu Yanyil T+U+L Tara (Z/S) Yerel Kredi AKTS
(saat/hafta)

Kontrol EEE 308 Bahar 01+00+04 Secmeli 3 6

Sistemleri

Projesi

Akademik Birim:

MUhendislik ve Doga Bilimleri

Ogrenim Tari:

Orgln Egitim

On Kosullar Dogrusal diferansiyel denklemler, Laplace dénlisim, temel matris cebiri
Ogrenim Dili: ingilizce
Dersin Duzeyi: Lisans

Dersin Koordinatoru:

Dersin Amaci:

Bu dersin amaci 6grencilere tek-girdili tek-giktili devingen dizgelerin ¢ézimleme ydntemlerini
tanitmaktir. Hem zaman bdlgesi hem de siklik bélgesi teknikleri ele alinacaktir. Aktarim islevi
yontemleri Gzerinde daha agirlikh olarak durulmasi yaninda, durum-uzayi tekniklerine de bir
giris yapilmaktadir.

Dersin icerigi:

Dogrusal denetim dizgelerinin diferansiyel denklemler ve aktarim islevi yontemleriyle
Laplace donlsimu kullanarak ¢oziimlenmesi. Kapal dongt dizgelerin kararhligl. Routh-
Hurwitz olgtl. Kok-yer egrileri. Siklik bolgesinde dizge ¢dziimlemesi. Bode ve kutupsal
cizelgeler. Nyquist kararlihk élguta.

Dersin Ogrenme Ciktilari (OC):

e 1- Laplace donusumunu diferansiyel denklemlerin ¢6zimunde kullanabilme becerisi

e 2- Dogrusal dizgelerini aktarim islevi, durum uzayi gosterimi ve 6bek cizenekleri ile
modelleyebilme ve bu modelleri birbirine dontstirebilme becerisi

e 3- Tek-girdili tek-giktili dogrusal bir dizgenin kararli olup olmadigi belirleyebilme
becerisi

e 4- Birinci ve ikinci mertebeden dogrusal dizgelerin gegici ve kalici durum yanitlarini
belirleyebilme becerisi

e 5- Zaman ve frekans bolgelerindeki gésterimler arasindaki iliskileri belirleyebilme
becerisi

e 6- bu alanin gevirisi hentz girilmemis.

e 7- Bireysel ve takim halinde ¢calisma, teknik rapor yazma ve sunma becerisi

Dersin Ogrenme Yéntem ve

Teknikleri

Dersler, bireysel ve grup projeleri.

HAFTALIK PROGRAM

Hafta Konular On Hazirlik
1 Geribeslemeli denetim sistemlerine giris Ders kitabi: Bol. 1
ve tanimlar
2 Laplace donlisimunun tekrari Ders kitabi: Ek A-B
3 Aktarim islevleriyle modelleme, proje Ders kitabi: Bol. 2.1-2.2
baslangici
4 Obek diyagram cebri Ders kitabi: Bol. 2.3 (22-25. sayfalan
atlayabilirsiniz)
5 Durum uzayinda modelleme Ders kitabi: Bol. 2.4-2.5
6 Gecici yanit analizi Ders kitabi: Bol. 5.1-5.3
7 PID denetim Ders kitabi: Sayfa 22-25 ve Bol. 5.7
8 PID denetleyicilerin tasarimi Ders kitabi: Bol. 8.2 (sayfa 568-571)
9 Kararhlik analizi, kalici durum hata analizi | Ders kitabi: Bél. 5.4, 5.6 ve 5.8
10 Kok-yer egrisi analizi Ders kitabi: Bol. 5.4 ve 5.6
11 Kok-yer egrisi analizi Ders kitabi: Bol. 6.1 ve 6.2




12

Frekans yaniti

Ders kitabi: Bol. 6.1 ve 6.2

13

Frekans yaniti

Ders kitabi: Bol. 7.1 ve 7.2

14

Genel bakis

Ders kitabi: Bol. 7.1 ve 7.2

Kadir Has Universitesi'nde bir donem 14 haftadir, 15. ve 16. hafta sinav haftalaridir.

ZORUNLU ve ONERILEN OKUMALAR

Ogata, K., Modern Control Engineering 5th ed., Prentice-Hall: New Jersey.

DIGER KAYNAKLAR

Kuo, B.C., Automatic Control Systems, John Wiley & Sons: New York.

DEGERLENDIRME SISTEMI

Yariyil ici Calismalan Sayi Katki Payi (%)
Ara Sinavlar/S6zlu Sinavlar/Kisa Sinavlar 10 15

Ara Sinavlar 2 40

Proje Raporlari 1 25

Proje Sunumlari (Ogretim Elemani 1 20

tarafindan degerlendiriime)

Total: 14 100

IS YUKU HESAPLAMASI

Etkinlikler Sayisi Siiresi (saat) Toplam is Yiikii (saat)
Dersle ilgili Sinif Disi Etkinlikler | 14 4 56

Sinav (Hazirlik ve sinav saati) 2 6 12

Ogretim Elemanlarinin Etkin 14 4 56

Oldugu Sinif Igi Calismalar

Ogrencilerin Etkin Oldugu Sinif | 14 1 14

Ici Calismalar

Proje Raporlarinin Sunumu 1 12 12

Toplam is Yiki (saat): 150

1 AKTS = 25 saatlik is yuku




PROGRAM YETERLILIKLERI (PY) ve OGRENME CIKTILARI (OC) iLiSKisSI
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Katki Duizeyi: 1 Dusuk, 2 Orta, 3 Yuksek
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