DERS TANITIM ve UYGULAMA BILGILERI

Dersin Adi Kodu Yanyil T+U+L Tara (Z/S) Yerel Kredi AKTS
(saat/hafta)

Mekanik Sistem MTE 294 Bahar 04+02+00 Zorunlu 5 8

Benzetim Projesi

Akademik Birim:

Mekatronik Mihendisligi

Ogrenim Turi: Orglin Egitim
On Kosullar -

Ogrenim Dili: ingilizce
Dersin Dlzeyi: Lisans

Dersin Koordinatora:

Dersin Amaci:

Ders, Mekatronik Mihendisligi icin 1-boyutlu, 2-boyutlu ve 3-boyutlu uzayda kati cisim
hareketinin analizi Gzerine temel bir arka plan olusturmaya yardimci olmak igin
yogunlastiriimis bir sekilde MUhendislik Dinamigi konularini aktarmak icin tasarlanmistir.
Ogrenciler, MATLAB/SIMULINK ve ADAMS yardimi ile mekanik sistemlerin simiilasyonunu
O0grenecek ve inceleyecektir.

Dersin icerigi:

Bir parcacigin ve kati cismin 1-boyutlu, 2-boyutlu ve 3-boyutlu kinetigi, kinematigi ve
dinamigi; itme, momentum, tork, kuvvet, glg, enerji, koordinat sistemleri ve koordinat
sistemleri arasindaki kati-cisim donuUsleri, atalet, agirlik merkezi, enerji yontemleri, strtiinme,
1 boyutlu titresim, MATLAB/SIMULINK ve ADAMS modelleme ydntemleri.

Dersin Ogrenme Ciktilari (OC):

e 1- Kati-cisim hareketinin serbestlik derecelerini ve kisitlamalarini fark etme becerisi.

e 2- Kati cisim hareketinin kinematigini ve dinamiklerini temsil etmek icin vektor cebiri,
diferansiyel denklemler ve dogrusal cebirden yararlanma becerisi.

e 3- Bilinmeyen kuvvet ve tork bilesenlerini bulmak igin Newton'un Hareket Yasalarina
gore kuvvet ve tork dengelerini uygulama becerisi.

e 4- Enerji yontemlerini teorik ve sayisal olarak kati cisim hareketine enerji tiketen ve
tuketmeyen kuvvetlerle uygulama becerisi.

e 5- Hareket denklemini olusturma ve sayisal olarak ¢6zme becerisi.

e 6- GUg analizi ve simUlasyonunu gerceklestirme ve kati cisim hareketi igin galisma
becerisi.

Dersin Ogrenme Yéntem ve
Teknikleri

Simulasyon araglarinin kullanimi (MATLAB / SIMULINK & ADAMS); Dénem igerisinde proje
O6devleri ve sunumlari; Final Projesi ve Sunumu.

HAFTALIK PROGRAM

Hafta Konular On Hazirhik
1 Giris, Birimler, Skalerler ve Vektorler ‘MATLAB Onramp’ Egitimi
2 Dinamik Tepki Yontemleri (Diferansiyel
Denklemlerin Analizi)
3 Kati Cisim Mekanik Sistemlerinin
Modellenmesi (Dogrusal Hareket)
4 Kati Cisim Mekanik Sistemlerinin
Modellenmesi (Dogrusal Hareket)
5 Kati Cisim Mekanik Sistemlerinin
Modellenmesi (Donel Hareket)
6 Kati Cisim Mekanik Sistemlerinin
Modellenmesi (DOnel Hareket)
7 Mekanik Sistemlerde Yay ve S6nUm
Elemanlari
8 Mekanik Sistemlerde Yay ve S6nUm
Elemanlari
9 Blok Diyagramlar, Durum-Degiskeni

Modelleri ve Simulasyon Yontemleri




10

Blok Diyagramlar, Durum-Degiskeni
Modelleri ve Simllasyon Yontemleri

11 Akiskan ve Termal Sistemler
12 Akiskan ve Termal Sistemler
13 Zaman Domaininde Sistem Analizi
14 Frekans Domaininde Sistem Analizi

Kadir Has Universitesi'nde bir donem 14 haftadir, 15. ve 16. hafta sinav haftalaridir.

ZORUNLU ve ONERILEN OKUMALAR

Engineering Mechanics: Dynamics (14th Ed.) - R. C. Hibbeler - Prentice Hall - ISBN-13: 978-0133915389

DIGER KAYNAKLAR

ADAMS Kullanim Klavuzu

BIAS Muhendislik tarafindan temin edilen dokimanlar

https://ocw.mit.edu/courses/mechanical-engineering/2-003sc-engineering-dynamics-fall-2011/

DEGERLENDIRME SISTEMI

Yariyil ici Calismalan Sayi Katki Payi (%)
Katilim 1 50

Proje 2 20

Final Sinavi 1 30

Total: 4 100

iS YOKU HESAPLAMASI

Etkinlikler Sayisi Siresi (saat) Toplam is Yiiki (saat)
Ders Saati 14 6 84

Proje 2 20 40

Final Sinavi 1 76 76

Toplam is Yiki (saat): 200

1 AKTS = 25 saatlik is yuku

PROGRAM YETERLILIKLERI (PY) ve OGRENME CIKTILARI (OC) iLiSKisSi




PY1

PY2

PY3

PY4

PY5

PY6

PY7

PY8

PY9

OoC1

0C2

0C3

0C4

0C5

0C6

Katki Duizeyi: 1 Dusuk, 2 Orta, 3 Yuksek
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