DERS TANITIM ve UYGULAMA BILGILERI

Dersin Adi Kodu Yanyil T+U+L Tara (Z/S) Yerel Kredi AKTS
(saat/hafta)

Elektromekanik EEE 312 Bahar 03+00+02 Secmeli 4 8

Enerji DOntsumu

Akademik Birim: Elektrik - Elektronik Mihendisligi

Ogrenim Turi: Orglin Egitim

On Kosullar Yok

Ogrenim Dili: ingilizce

Dersin Dlzeyi: Lisans

Dersin Koordinatora: - -

Dersin Amaci: Elektromekanik enerji donlisiminin ilkelerini 6grenmek ve bu ilkeleri kullanarak dogru akim
ve enduksiyon makinelerinin galismasini anlamak; gug donusturtculer kullanarak elektrik
motorlarini kontrol etmeyi 6grenmek.

Dersin icerigi: Aktif ve reaktif guc. Tek fazh ve Uc fazl sistemler. Elektromanyetik devreler. Elektromekanik
enerji dontsuimu. Transformatorler. DA motorlari: galisma prensipleri, hiz kontrolt. Asenkron
motorlar: galisma prensipleri, esdeger devreleri, hiz kontroli.

Dersin Ogrenme Ciktilari (OC): e 1- Tek fazli ve Gg¢ fazli AA devrelerinin temel kavramlarini kullanabilirler.

e 2- Manyetik devrelerin ve elektromekanik enerji donlisimuinun temel kavramlarini
kullanarak temel elektromekanik sistemleri analiz edebilirler.

e 3- Sinlzoidal kararli hal esdeger devrelerine dayali olarak tek fazl ve g fazli
transformatérleri analiz edip, temel performans parametrelerini hesaplayabilirler.

e 4- Elektromekanik esdeger devrelerine dayali olarak DA jeneratérleri ve motorlarin
analiz ini yapabilirler.

¢ 5- DA motorlarin hiz kontroll igin glic elektronigi donustariculerini kullanabilirler.

e 6- Esdeger devreleri kullanarak bir asenkron motorun kararli durum calismalarini
analiz edebilirler.

e 7- Asenkron motorlarinin hiz kontroll icin glc¢ elektronigi donustirtcdlerini
kullanabilirler.

e 8- Motorlarin galismasinin benzetimini yapabilirler.

Dersin Ogrenme Yéntem ve Ders, Bilgisayarda benzetim ve Projeler
Teknikleri

HAFTALIK PROGRAM

Hafta Konular On Hazirlik

1 Tek ve Uc fazl sistemlerde glu¢ kavramlari | Temel kavramlar okuma listesi

2 Elektromanyetik Devreler Temel kavramlar okuma listesi

3 Proje 1: Transformatérler/Lab.1 Ders notlari, Ders kitabi, MATLAB
Transformatorler benzetim calismasi

4 Proje 1: Transformatorler/Lab.1 Ders notlari, Ders kitabi

Transformatorler

5 Elektromekanik Enerji Dontsumu/Lab.1 Ders notlari, Ders kitabi, MATLAB
Transformatoérler benzetim calismasi

6 Proje 2: DA Makinalari: Jeneratoérler Ders notlari, Ders kitabi

7 Proje 2: DA Makinalari: Motorlar/Lab.2 DC | Ders notlari, Ders kitabi, MATLAB
Motor benzetim calismasi

8 Proje 2: DA Makinalari: DC Motor Hiz Ders notlari, Ders kitabi, MATLAB
Kontrol/Lab.2 DC Motor benzetim calismasi

9 Yiligi sinavi / Transformator Fabrika gezisi | Ders notlari, Ders kitabi, Kaynak kitaplar

10 Proje 3: Asenkron Motorlar/ Lab.3 DC Ders notlari, Ders kitabi

Motor Kontrol




dizenleri ve asenkron motorlarin kontrolu

11 Proje 3: Asenkron Motorlar/ Lab.3 DC Ders notlari, Ders kitabi, MATLAB
Motor Kontrol benzetim calismasi

12 Proje 4: Asenkron Motor Hiz Kontrolid/ Ders notlari, Ders kitabi, MATLAB
Lab.4 Asenkron Motor benzetim calismasi

13 Proje 4: / Lab.4 Asenkron Motor Ders notlari, Ders kitabi

14 Evirici ve Ceviriciler/ Lab.5 GUgc Elektronigi | Ders notlari, Ders kitabi, MATLAB

benzetim calismasi

Kadir Has Universitesi'nde bir donem 14 haftadir, 15. ve 16. hafta sinav haftalaridir.

ZORUNLU ve ONERILEN OKUMALAR

P. C. Sen, Principles of Electric Machines and Power Electronics, Wiley, 3rd edition, 2013.

DIGER KAYNAKLAR

S.J. Chapman, Electric Machinery Fundamentals, 5th ed., 2011, McGraw Hill
A.E. Fitzgerald, et.al.,6th ed., 2013, Electric Machinery, McGraw Hill

DEGERLENDIRME SISTEMI

Yanyil ici Calismalan Sayi Katki Payi (%)
Katilim 14 10

Diger Uygulamalar (seminer, stlidyo 2 10

kritigi, workshop vb.)

Ara Sinavlar 1 20

Kisa Sinavlar 4 20

Proje Raporlari 4 40

Total: 25 100

IS YUKU HESAPLAMASI

Etkinlikler Sayisi Siresi (saat) Toplam is Yiikii (saat)
Ders Saati 14 5 70

Proje 4 20 80

Ara Sinavlar 2 15 30

Kisa Sinavlar 4 5 20

Toplam is Yiki (saat): 200

1 AKTS = 25 saatlik is yuku




PROGRAM YETERLILIKLERI (PY) ve OGRENME CIKTILARI (OC) iLiSKisi

# PY1 PY2 PY3 PY4

PY5

PY6

PY7

PY8

PY9

PY10

PY11

OC1

0C2

0C3

0C4

0C5

0OC6

0oC7

0oCs8

Katki Diizeyi: 1 Dusuk, 2 Orta, 3 Yluksek
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