DERS TANITIM ve UYGULAMA BILGILERI

Dersin Adi Kodu Yanyil T+U+L Tara (Z/S) Yerel Kredi AKTS
(saat/hafta)

Mekanik Sistem MTE 294 Bahar 04+00+02 Secmeli 5 8

Benzetim Projesi

Akademik Birim:

Mekatronik Mihendisligi

Ogrenim Turi: Orglin Egitim
On Kosullar -

Ogrenim Dili: ingilizce
Dersin Dlzeyi: Lisans

Dersin Koordinatora:

Dersin Amaci:

Bu ders; 1B, 2B ve 3B uzayda rijit cisim hareketinin analizine yénelik temel bir altyapi
olusturmaya yardimci olmak amaciyla Mekatronik Mihendisligi igin Mihendislik Dinamigi
konularini yogunlastiriimis bir bicimde ele alacaktir. Ogrenciler, hareket halindeki mekanik
sistemlerin MATLAB, SIMULINK ve SIMSCAPE ile simllasyonunu inceleyeceklerdir.

Dersin icerigi:

Bir parcacigin ve bir rijit cismin 1B, 2B ve 3B kinetigi, kinematigi ve dinamigi; impuls,
momentum, tork, kuvvet, gug, enerji, koordinat sistemleri ve koordinat sistemleri arasindaki
basit dontstmler, basit eksen donmeleri, atalet, agirlik merkezi, enerji yontemleri, strtinme,
titresim ve MATLAB, SIMULINK ve SIMSCAPE ile modelleme yaklasimlari.

Dersin Ogrenme Ciktilari (OC):

e 1- Rijit cisim hareketinin serbestlik derecelerini ve kisitlarini ¢cikarabilme.

e 2- Rijit cisim hareketinin kinematigini ve dinamigini ifade etmek igin vektér cebiri,
diferansiyel denklemler ve dogrusal cebirden yararlanabilme.

e 3- Bilinmeyen kuvvet ve tork bilesenlerini bulmak icin Newton’in Hareket Yasalarina
uygun olarak kuvvet ve tork dengelerini uygulayabilme.

e 4- Enerji yontemlerini, sbnimleyici ve sénimleyici olmayan kuvvetler iceren rijit
cisim hareketine teorik ve sayisal olarak uygulayabilme.

e 5- Hareket denklemini olusturabilme ve sayisal olarak ¢6zebilme.

e 6- Rijit cisim hareketi icin glc¢ ve isin analizini ve simlUlasyonunu yapabilme

Dersin Ogrenme Yéntem ve
Teknikleri

Simulasyon araclarinin kullanimi (MATLAB, SIMULINK ve SIMSCAPE); dénem boyunca
sunumlarla birlikte proje 6devleri; Donem Sonu Projesi ve Sunumu.

HAFTALIK PROGRAM

Hafta Konular On Hazirlik
1 Giris, Birimler, Skalerler, ve Vektorler MATLAB Onramp Egitimi
2 Dinamik Tepki Yontemleri (Diferansiyel
Denklemlerin Analizi)
3 Rijit Cisim Mekanik Sistemlerin
Modellenmesi (Oteleme Hareketi)
4 Rijit Cisim Mekanik Sistemlerin
Modellenmesi (Oteleme Hareketi)
5 Rijit Cisim Mekanik Sistemlerin
Modellenmesi (DOnme Hareketi)
6 Rijit Cisim Mekanik Sistemlerin
Modellenmesi (Dénme Hareketi)
7 Mekanik Sistemlerde Yay ve Sonumleyici
Elemanlar
8 Mekanik Sistemlerde Yay ve Sonumleyici
Elemanlar
9 Blok Diyagramlar, Durum-Degiskeni
Modelleri ve SimUlasyon Yontemleri
10 Blok Diyagramlar, Durum-Degiskeni

Modelleri ve Similasyon Yontemleri




11

Blok Diyagramlar, Durum-Degiskeni
Modelleri ve Simllasyon Yontemleri

12 Akiskan ve Isil Sistemler
13 Zaman Bolgesinde Sistem Analizi
14 Frekans Bolgesinde Sistem Analizi

Kadir Has Universitesi'nde bir donem 14 haftadir, 15. ve 16. hafta sinav haftalaridir.

ZORUNLU ve ONERILEN OKUMALAR

Engineering Mechanics: Dynamics (14th Ed.) - R. C. Hibbeler - Prentice Hall - ISBN-13: 978-0133915389

DIGER KAYNAKLAR

System Dynamics for Engineering Students: Concepts and Applications, Second Edition - Nicolae Lobontiu
Solving Engineering System Dynamics Problems with MATLAB - Rao V. Dukkipati

DEGERLENDIRME SISTEMI

Yanyil ici Calismalan Sayi Katki Payi (%)
Katilim 1 50

Proje 2 20

Final Sinavi 1 30

Total: 4 100

IS YUKU HESAPLAMASI

Etkinlikler Sayisi Siresi (saat) Toplam is Yiikii (saat)
Ders Saati 14 6 84

Proje 2 20 40

Final Sinavi 1 76 76

Toplam is Yiki (saat): 200

1 AKTS = 25 saatlik is yuku

PROGRAM YETERLILIKLERI (PY) ve OGRENME CIKTILARI (OC) iLiSKiSi

# PY1 PY2

PY3

PY4
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Katki Duizeyi: 1 Dusuk, 2 Orta, 3 Yuksek
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