DERS TANITIM ve UYGULAMA BILGILERI

Dersin Adi Kodu Yanyil T+U+L Tara (Z/S) Yerel Kredi AKTS
(saat/hafta)

Mekatronik MTE 403 Glz 03+02+00 Secmeli 4 8

Sistem Tasarimi

Projesi

Akademik Birim:

Mekatronik Mihendisligi BOIUmU

Ogrenim Tari: Orgln Egitim
On Kosullar -

Ogrenim Dili: ingilizce
Dersin Duzeyi: Lisans

Dersin Koordinatoru:

Dersin Amaci:

Bu ders, mekatronik sistemlerin multidisipliner bir yaklasimla nasil modellenecegini,
karmasik bir sistemin dinamiklerinin nasil simtle edilecegini, tesisin ve/veya kontrolorin nasil
optimize edilecegini ve tasarimi tamamlamak icin hazir bilesenlerin nasil secilecegini
0gretmek igin tasarlanmistir.

Dersin icerigi:

Elektrik motorlari; piezoelektrik malzemeler; termal duyarl alasimlar; rijit cisim hareketi
manyetik alanlar; mekatronik sensérler ve aktlUatérler; MATLAB ile tasarim; kontrol; MATLAB
ile optimizasyon; veri toplama temelleri; gercek zamanl sistemlere giris.

Dersin Ogrenme Ciktilari (OC):

Dersin Ogrenme Yéntem ve
Teknikleri

Yiz ylze egitim ve uygulamali modelleme

HAFTALIK PROGRAM

Hafta

Konular On Hazirhik

Kadir Has Universitesi'nde bir donem 14 haftadir, 15. ve 16. hafta sinav haftalaridir.

ZORUNLU ve ONERILEN OKUMALAR

Awrejcewicz Donat Lewandowski

) DYNAMICS OF MECHATRONICS SYSTEMS
Modeling, Simulation, Control, Optimization and Experimental Investigations, Jan

2) Mechatronics System Design by Devdas Shetty and Richard A. Kolk
3) The Mechatronics Handbook, Mechatronic system Control, Logic and Data
Acquisition Edited by Robert H. Bishop.

DIGER KAYNAKLAR

DEGERLENDIRME SISTEMI




Yariyil ici Calismalan

Sayi

Katki Payi (%)

Total:

0

IS YOKU HESAPLAMASI

Etkinlikler

Sayisi

Suresi (saat)

Toplam is Yiki (saat)

Toplam is Yiki (saat):

0

1 AKTS = 25 saatlik is yuku

PROGRAM YETERLILIKLERI (PY) ve OGRENME CIKTILARI (OC) iLiSKisSi

# PY1

PY2

PY3 PY4

PY5

PY6

PY7

PY8 PY9 PY10

Katki Duzeyi: 1 Dustk, 2 Orta, 3 Yuksek
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