DERS TANITIM ve UYGULAMA BILGILERI

Dersin Adi Kodu Yanyil T+U+L Tara (Z/S) Yerel Kredi AKTS
(saat/hafta)

Robot Denetimi MTE 451 Bahar 04+00+00 Secmeli 4 6

Projesi

Akademik Birim:

Mekatronik Mihendisligi BOIUmU

Ogrenim Turi:

Orglin Egitim

On Kosullar Kontrol sistemleri temel bilgisi
Ogrenim Dili: ingilizce
Dersin Dlzeyi: Lisans

Dersin Koordinatora:

Dersin Amaci:

Ogrencilere robot manipilatérlerinin kontrol algoritmasini 6gretmek, kinematik, dinamik gibi
temel konseptlerin Uzerinden gegmek

Dersin icerigi:

Kontrol teorisinin ve PID kontrolcu gibi tasarim metotlarinin tekrar
Optimal kontrol, manipuUlator dinamigi, ¢ok linkli robot manipulatérlerinin kontroli
Robotik uygulamalari

Dersin Ogrenme Ciktilari (OC):

e 1- Robot maniptlatorlerin hareket derecesini anlamak

e 2- Verilen bir takip yorungesi igin gerkeen eklem hareket acilarini hesaplamak

e 3- Cok linkli robot mamipulatérlerinin dinamik 6zelliklerini Newton-Euler ve Lagrange
metotlarini kullanarak hesaplamak

e 4- Robot kontrol algoritmalarini uygulayabilmek

Dersin Ogrenme Yéntem ve
Teknikleri

Ylz ylze egitim, uygulamali modelleme ve simtlasyon egitimleri

HAFTALIK PROGRAM

Hafta Konular On Hazirlik

1 Robotige Giris

2 Kontrol algoritmalarinin temelleri

3 Robot Dinamikleri: Newton-Euler Metodu Proje 6nerileri ve planlama
4 Robot Dinamikleri: Euler-Lagrange Metodu | Proje baslangig toplantilari
5 Ters kinematik

6 Ters kinematik

7 Analiz ve dogrulama

8 KontrolcU tasarimi

9 KontrolcU tasarimi

10 Programlama calismalari

11 Programlama calismalari

12 Integrasyon ve test

13 Integrasyon ve test

14 Proje sunumlari ve degerlendirme

Kadir Has Universitesi'nde bir ddnem 14 haftadir, 15. ve 16. hafta sinav haftalaridir.




ZORUNLU ve ONERILEN OKUMALAR

DIGER KAYNAKLAR

DEGERLENDIRME SISTEMI

Yariyil ici Calismalan Sayi Katki Payi (%)
Proje 1 50

Aplikasyonlar (Laboratuvarlar) 4 20

Proje Raporlari 1 30

Total: 6 100

IS YUKU HESAPLAMASI

Etkinlikler Sayisi Siiresi (saat) Toplam is Yiikii (saat)
Ders Saati 14 4 56

Proje 4 9 36

Diger Uygulamalara Hazirlik 1 60 60

Toplam is Yiki (saat): 152

1 AKTS = 25 saatlik is yuku

PROGRAM YETERLILIKLERI (PY) ve OGRENME CIKTILARI (OC) iLiSKIiSi

# PY1 PY2

PY3

PY4

PY5 PY6 PY7

PY8

PY9 PY10 PY11 PY12

OC1

0C2

0C3

0C4

Katki Duzeyi: 1 Dusuk, 2 Orta, 3 Yuksek



http://www.tcpdf.org

